FQUIPE MODELES, IMAGES ET VISION

L'equipe MIV est une des quatorze équipes du laboratoire ICube (UMR 7357 Universite de Strasbourg, CNRS). Elle est
commune aux départements D-IRTS (imagerie, robotique, teledétection, sante) et D-IR (informatique recherche) du laboratoire.
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Traitement d'images biomedicales

Développement de méthodes et d'algorithmes pour I'extraction et ['analyse d'information contenue dans les images
biomédicales. Mise en ceuvre en pratique clinique, en neurosciences et pour I'etude 3D+T de proteines.
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Temoin Syndrome Differences entre
Lennox-Gastaut nopulations
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K . 2 . ” Ftude de la connectivité et des réseaux cérébraux anatomiques

Analyse statistique de formes pour
de la memoire et de la maladie d'Alz
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Ftude des réseaux cérébraux en imagerie par
resonance magnetique fonctionnelle (IRMf)

Faisceaux de fibres p
de la matiere blanche

Segmentation automatique du réseau vasculaire
cerebral a partir d'images d'angiographie par
resonance magnetique nucleaire
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Analyse statistique et problemes inverses

Développement de modeles, de methodes d'inference et d'algorithmes originaux fondés sur les statistiques et I'inference
payesienne pour I'analyse d'images et la reésolution de problemes inverses.
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tude de la tomographie discrete, des geometries et topologies digitales ainsi que la construction de nouveaux operateurs de traitement
morphologique d'images et I'extension de la morphologie a de nouveaux types d'objets.
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" /11 pente Images relatives aux component-graphs

(Gauche : image originale

Cette pré-image représente |'en-
semble des droites continues dont
la discretisation contient le motif
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Droite : exemple de component-graph B
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Traitement d'images astronomiques et de télédetection

Extraction d'information a partir de donnees multivariées, heterogenes, massives et un nombre de bandes spectrales et de
capteurs en constante augmentation. Les méthodes prennent en compte la redondance et la propagation de I'incertitude.
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Caracterisation multibande de galaxies

Fusion d'images hyperspectrales
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Extraction des structures cinematiques des galaxies

Détection de galaxies a faible brillar
de surface (faible luminosité

Metrologie

Methodes de comparaison d'images reelles et conceptuelles reposant sur une modelisation des applications (logiciels
cognitifs) pour I'automatisation incluant une capacité d’auto-adaptation du déroulement d’une application, en particulier
pour la metrologie dimensionnelle et la reconstruction 3D quantitative.

Outils de modélisation en vue d'une reconstruction 3D
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